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นี่่�คืืออุปุกรณ์ท์างการแพทย์ป์ระเภท I ตามระเบีียบอุปุกรณ์ท์างการแพทย์ข์องสหภาพยุโุรป (MDR) 2017/745 
ภาคผนวก VIII
ผู้้ �ผลิติประกาศความสอดคล้อ้งของผลิติภัณัฑ์น์ี้้�ตามข้อ้กำำ�หนดพื้้�นฐานตาม MDR 2017/745 ภาคผนวก IX และ
จััดทำำ�เอกสารนี้้�ด้ว้ยเครื่่�องหมาย CE 
คำำ�แนะนำำ�ในการใช้ง้านนี้้�ใช้โ้ดยทั้้ �ง iTD GmbH และ TouchPoint Medical Inc.  ฉลากผลิติภัณัฑ์ป์ระกอบด้ว้ย
เอกสารเฉพาะจากผู้้ �ผลิติผลิติภัณัฑ์ต์ามกฎหมายที่่�เกี่่�ยวข้อ้ง

iTD GmbH TouchPoint Medical

Jahnstrasse 1 dba iTD Corporation

84347 Pfarrkirchen 2200 TouchPoint Drive

Germany Odessa, FL 33556 USA

โทร.: + 49 89 61 44 25- 0 โทร.: + 1 800 947 3901

เว็็บไซต์:์ www.itd-cart.com เว็บไซต: www.itd-cart.com

การขายและการสนับสนุน:

อเมริกิาเหนืือ ยุโุรป
ITD Corporation ITD GmbH

อีเมล: salesusa@itd-cart.com

Local Agent USA:
TouchPoint Medical
dba iTD Corporation
2200 Touchpoint Drive
Odessa, FL 33556 USA

อีเมล: sales@itd-cart.com

จีีน ออสเตรเลีีย
ITD Medical Technology Products 
(Shanghai) Co., Ltd.

ITD Australia Pty Ltd

อีเมล: saleschina@itd-cart.com อีเมล: salesaustralia@itd-cart.com

ข้อ้มููลเพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกับัการใช้ง้านและบริกิาร โปรดดููที่่�เว็็บไซต์ข์องเรา (www.itd-cart.com)

เรากำำ�ลังัดำำ�เนินิการพัฒนาผลิติภัณัฑ์ข์องเราอย่า่งต่อ่เนื่่�อง โปรดเข้า้ใจว่า่เราต้อ้งสงวนสิทิธิ์์�ในการเปลี่่�ยนแปลง
ขอบเขตของการส่ง่มอบในแง่ข่องรููปแบบ อุปุกรณ์ ์และเทคโนโลยีีได้ต้ลอดเวลา

ไม่อ่นุญาตให้พ้ิมิพ์ซ์้ำำ�� ทำำ�ซ้ำำ�� หรืือแปล รวมถึงึตัดัต่อ่ข้อ้ความต่า่ง ๆ หากไม่ไ่ด้รั้ับความยินิยอมอย่า่งเป็็นลาย
ลักัษณ์อ์ักัษรจาก ITD GmbH! ITD GmbH ขอสงวนสิทิธิ์์�ทั้้ �งหมดภายใต้ก้ฎหมายลิขิสิทิธิ์์�โดยชัดัเจน

อินิเด็็กซ์ ์002
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คู่่�มืือการใช้ง้านนี้้�ใช้ก้ับัผลิติภัณัฑ์ต์่อ่ไปนี้้�:

การกำำ�หนดประเภท คำำ�อธิบิาย
CC.02xx.xxx / 03xx.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมของ compact-cart
CC.45xx.xxx / 50xx.xxx / 65xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ compact-cart, 30 E – 40 E
CC.45xx.xxx / 50xx.xxx / 65xx.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมของ compact-cart
DC.42xx.xxx / 53xx.xxx / 64xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ duo-cart, 21 E – 30 E
DC.40xx.xxx / 50xx.xxx / 60xx.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมของ duo-cart
EB.45xx.xxx / 50xx.xxx / 65xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ compact-cart แบบประหยัด
EC.04xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ endo-cart, 30 E
GN.20xx.xxx ส่วนประกอบของระบบและอุปกรณ์เสริม symbio-cart
GN.45xx.xxx / GN.50xx.xxx / GN.65xx.xxx รถเข็็นเครื่่�องมืือ symbio-cart, 25 E - 45 E
GN.45xx.xxx / GN.50xx.xxx / GN.65xx.xxx

ส่ว่นประกอบของระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิ symbio-cart
GN.46xx.xxx / GN.51xx.xxx / GN.66xx.xxx
GW.52xx.xxx / 53xx.xxx / 54xx.xxx

รถเข็็นอุปุกรณ์ ์classic-cart, 21 E – 40 E
GF.52xx.xxx / 53xx.xxx / 54xx.xxx
GW.62xx.xxx / 63xx.xxx / 64xx.xxx
GF.62xx.xxx / 63xx.xxx / 64xx.xxx
GW.01xx.xxx / 02xx.xxx / 03xx.xxx

ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิของ classic-cart

GF.01xx.xxx / 02xx.xxx / 03xx.xxx
GW.04xx.xxx / 05xx.xxx / 06xx.xxx
GF.04xx.xxx / 05xx.xxx / 06xx.xxx
GW.07xx.xxx / 08xx.xxx
GF.07xx.xxx / 08xx.xxx
GW.40xx.xxx / 41xx.xxx / 45xx.xxx
GF.40xx.xxx / 41xx.xxx / 45xx.xxx
GW.50xx.xxx / 51xx.xxx / 55xx.xxx
GF.50xx.xxx / 51xx.xxx / 55xx.xxx
GW.60xx.xxx / 61xx.xxx / 65xx.xxx
GF.60xx.xxx / 61xx.xxx / 65xx.xxx
GW.80xx.xxx / 98xx.xxx / 99xx.xxx
GF.80xx.xxx / 98xx.xxx / 99xx.xxx
HA.1xxx.xxx / 2xxx.xxx

ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิของ flexion-portHA.45xx.xxx / 5xxx.xxx
HA.60xx.xxx / 65xx.xxx
NT.20xx.xxx / 40xx.xxx / 41xx.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมของ vexio-cart
NT.50xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ vexio-cart, 21 E – 50 E
PT.20xx.xxx / 40xx.xxx / 41xx.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมของ pro-cart
PT.50xx.xxx / PT.90xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ pro-cart, 21 E – 50 E
RS.41xx.xxx/ 48xx.xxx / 49xx.xxx รถเข็นอุปกรณ์ uni-cart, 21 E – 50 E
RS.00xx.xxx / 01xx.xxx / 02xx.xxx

ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิของ uni-cart
RS.4xxx.xxx / 5xxx.xxx
TS.03xx.xxx / 05xx.xxx / 08xx.xxx ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิของ flexion-port
VS.53xx.xxx / 54xx.xxx / 63xx.xxx

รถเข็็นตู้้ �วิดิีีโอ classic-cart, 30 E – 40 E
VS.63xx.xxx

ความถูกูต้อ้ง
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การกำำ�หนดประเภท คำำ�อธิบิาย
VT.43xx.xxx รถเข็นวิดีโอพร้อมหม้อแปลงแยก pro-cart, 30 E
VT.45xx.xxx รถเข็นวิดีโอพร้อมหม้อแปลงแยก compact-cart, 40 E
VT.54xx.xxx / 64xx.xxx รถเข็นวิดีโอพร้อมหม้อแปลงแยก classic-cart, 40 E
VW.54xx.xxx / 64xx.xxx รถเข็นวิดีโอ classic-cart, 40 E
ZV.9000.xxx - ZV.9999.xxx ส่วนประกอบระบบและอุปกรณ์เสริมทั่วไป

KD.0xxx.xxx - KD.9xxx.xxx

ชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�ได้เ้ฉพาะลููกค้า้รุ่่�น uni-cart, vexio-cart, 
pro-cart, duo-cart, classic-cart, symbio-cart, compact-cart และ endo-cart

KN.0xxx.xxx - KN.9xxx.xxx
KU.0xxx.xxx - KU.9xxx.xxx
CD.0xxxx.xxx - CD.9xxxx.xxx
CN.0xxx.xxx - CN.9xxx.xxx
TP.0xxx.xxx - TP.9xxx.xxx
OC.0xxx.xxx – OC.9xxx.xxx
OM.0xxx.xxx-OM.9xxx.xxx

ความถูกูต้อ้ง / เนื้้�อหา

เนื้้�อหา
1	 ข้อ้มููลสำำ�คัญั� 5
1.1	 การใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์	์	   � 6
1.2	 คำำ�อธิบิายสัญัลักัษณ์ท์ั่่�วไป		   � 6
1.3	 คำำ�แนะนำำ�ด้า้นความปลอดภัยั	  � 9
2	 การประกอบ� 10
2.1	 ความครบถ้ว้นสมบููรณ์	์  � 10
2.2	 การบรรทุกุ	  � 11
2.3	 ลำำ�ดับัการบรรทุกุ	  � 11
2.4	 อันัตรายจากความไม่เ่สถีียรทางกล	  � 12
2.5	 ล้อ้	  � 12
2.6	 โหลด	  � 12
2.7	 การประกอบ / การใช้ง้าน � 12
2.8 	 การติดิตั้้ �งส่ว่นประกอบของระบบในภายหลังั � 12
3 	 ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า� 13
3.1 	 การจััดวางอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้า � 13
3.2	  �เสาพลังังาน (classic-cart, compact-cart, endo-cart), เสาแนวตั้้ �ง (uni-cart, vexio-cart,
	 pro-cart) และ เสาสื่่�อสาร (symbio-cart) � 13
3.3 	 ก๊า๊ซ � 13
3.4 	 สมดุลุศักัย์ไ์ฟฟ้้า � 13
3.5 	 หม้อ้แปลงแยก - กระแสไฟรั่่�ว			    � 13
3.6	  มอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน	  � 14
3.7 	 การเชื่่�อมต่อ่สายเคเบิลิ � 15
3.8 	 การผสานรวมอุปุกรณ์ ์� 15
3.9 	 ความเข้า้กันัได้ท้างแม่เ่หล็็กไฟฟ้้า EMC � 16
3.10 	 ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิที่่�ไม่ร่วมอยู่่�ในการทดสอบเอาต์พ์ุตุทางไฟฟ้้า� 16
3.11 	 ความปลอดภัยัขั้้ �นต่ำำ�� � 17
4. 	 การเคลื่่�อนย้า้ย� 17
4.1 	 การเคลื่่�อนย้า้ยด้ว้ยล้อ้อย่า่งปลอดภัยั � 17
4.2 	 การเคลื่่�อนย้า้ยด้ว้ยการยก � 17
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 1	 ข้อ้มููลสำำ�คัญั
คู่่�มืือการใช้ง้านนี้้� ใช้ไ้ด้ส้ำำ�หรัับรถเข็็นเครื่่�องมืือเคลื่่�อนที่่�รุ่่�น uni-cart, vexio-cart, pro-cart, duo-cart, classic-
cart, endo-cart, compact-cart และ symbio-cart. ผลิติภัณัฑ์ท์ั้้ �งหมดของ ITD GmbH ถููกผลิติขึ้้�นเพื่่�ออายุุ
การใช้ง้านที่่�ยาวนานและปราศจากปััญหา การพัฒนา การก่อ่สร้า้ง การขาย และการผลิติที่่� ITD GmbH ได้รั้ับการ
รัับรองตามมาตรฐาน DIN EN ISO 13485

นี่่�คืือพื้้�นฐานสำำ�หรัับ:
•	 คุณุภาพสููงสุดุและอายุกุารใช้ง้านยาวนาน 		
•	 การใช้ง้านง่า่ย ปลอดภัยั และถููกหลักัสรีีรศาสตร์ ์		
•	 การออกแบบตามฟังก์ช์ั่่�น 		
•	 การเพิ่่�มประสิทิธิภิาพเพื่่�อวัตัถุปุระสงค์ใ์นการใช้ง้าน	
	 ผลิติภัณัฑ์เ์ป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดของระเบีียบอุปุกรณ์ท์างการแพทย์ข์องสหภาพยุโุรป (MDR) และมีเีครื่่�องหมาย CE
•	 อ่า่นคู่่�มืือการใช้ง้านนี้้�อย่า่งละเอีียดตั้้ �งแต่เ่ริ่่�มต้น้ เพื่่�อทำำ�ความคุ้้� นเคยกับัฟัังก์ช์ั่่�นทีีละขั้้ �นตอน 	
•	 หากคุณุมีีคำำ�ถามหรืือข้อ้สงสัยั โปรดติดิต่อ่ผู้้ �ผลิติ 		
•	 ชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�มีไีว้ส้ำำ�หรัับการใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์ท์ี่่�ระบุไุว้เ้ท่า่นั้้ �น 	

เนื้้�อหา /ข้อ้มููลสำำ�คัญั
5 	 การปรัับความสููงเชิงิกลและด้ว้ยไฟฟ้้า� 17
6 	 แขนจัับ� 18
6.1 	 การเดินิสายไฟ � 18
6.2 	 การหมุนุในแนวนอน � 18
6.3 	 การเอีียง / การหมุนุอุปุกรณ์ ์� 19
6.4 	 ระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port) � 19
6.5 	 การถอดและการดัดัแปลงส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิ � 19
6.6 	 การใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์เ์มื่่�อใช้เ้คลื่่�อนย้า้ย� 19
6.7 	 การใช้ง้านระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port) บน� 20
6.8 	 การทำำ�งานของระบบแขนรองรัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port ที่่�มี ีและไม่ม่ีแีขนหมุนุ)
	 ในคอลัมัน์ส์ื่่�อ� 20
7 	 อื่่�น ๆ� 21
7.1 	 การทำำ�ความสะอาดและการฆ่า่เชื้้�อ � 21
7.2 	 การซ่อ่มแซม / การบริกิาร � 22
7.3 	 สภาวะแวดล้อ้ม � 22
7.4 	 การกำำ�จััด � 22
7.5 	 อะไหล่ ่� 22
8 	 อุปุกรณ์เ์สริมิ� 22
9	 การบำำ�รุงุรัักษา	 		�   22
10	 ข้อ้มููลทางเทคนิคิ� 23
10.1	 ความสามารถในการบรรทุกุ uni-cart	  � 23
10.2	 ความสามารถในการบรรทุกุ vexio-cart	  � 23
10.3 	 ความสามารถในการบรรทุกุ pro-cart		   � 24
10.4	 ความสามารถในการบรรทุกุ duo-cart	  � 24
10.5 	 ความสามารถในการบรรทุกุ compact-cart	 � 24
10.6 	 ความสามารถในการบรรทุกุ compact-cart� 24
10.7 	 ความสามารถในการรัับน้ำำ��หนัักของ Symbio-Cart� 24
10.8 	 ความสามารถในการบรรทุกุ modul-port (ระบบขนส่ง่แบบอยู่่�กับัที่่�)	  � 25
10.9 	 ความสามารถในการบรรทุกุ flexion-port (ระบบแขนจัับแบบปรัับความสููงได้)้� 25
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•	 ต้อ้งเก็บ็รัักษาคู่่�มืือนี้้�ตลอดอายุกุารใช้ง้านของผลิติภัณัฑ์	์	

ตัวักำำ�หนดค่า่ระบบต้อ้งจััดเตรีียมคู่่�มืือการใช้ง้านสำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่โดยรวมให้ก้ับัลููกค้า้ปลายทาง มีกีารแสดง
ให้เ้ห็็นอย่า่งชัดัเจนว่า่ตัวักำำ�หนดค่า่ระบบมีหีน้า้ที่่�ปฏิบิัตัิติามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1 และมาตรฐานด้า้น
ความเข้า้กันัได้ท้างแม่เ่หล็็กไฟฟ้้า IEC 60601-1-2 ฉบับัล่า่สุดุ!

 1.1	 การใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์	์	
ชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�ของ ITD GmbH มีหีน้า้ที่่�: 		
•	 เพื่่�อรองรัับอุปุกรณ์ท์างการแพทย์ท์ี่่�ผ่า่นการทดสอบ IEC ตามข้อ้กำำ�หนดตาม 
•	 โหลดที่่�อนุญาตตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1 ฉบับัล่า่สุดุ
•	 เพื่่�อการเชื่่�อมต่อ่และการกระจายแรงดันัไฟหลักัจากจุดุรัับส่ง่ไฟฟ้้าในพื้้�นที่่�รวมถึงึสายข้อ้มููล 	
•	 เพื่่�อการติดิส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิ ITD ดั้้ �งเดิมิ
 			 

ด้ว้ยชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่� ทำำ�ให้ส้ามารถเคลื่่�อนย้า้ยอุปุกรณ์ท์างการแพทย์์
ภายในอาคารหรืือห้อ้งทั้้ �งก่อ่นและหลังัการใช้ง้านได้ ้ซึ่่�งหมายความว่า่อุปุกรณ์ท์ั้้ �งหมด
สามารถใช้ง้านได้อ้ย่า่งยืืดหยุ่่�นและประหยัดั นอกจากนี้้�ยังัช่ว่ยให้ก้ารทำำ�ความสะอาดพื้้�น
ง่า่ยยิ่่�งขึ้้�น

1.2	 คำำ�อธิบิายสัญัลักัษณ์ท์ั่่�วไป 

นอกจากสัญัลักัษณ์ท์ี่่�ระบุไุว้แ้ล้ว้ ยังัมีกีารใช้ส้ัญัลักัษณ์อ์ื่่�นๆ ตามมาตรฐาน EU 2017/745 หรืือ ISO 15223 
หากจำำ�เป็็น

MD อุปกรณ์ทางการแพทย์

UDI
ตัวระบุที่เฉพาะของอุปกรณ์ทางการแพทย์

“เปิิด” อุปุกรณ์ ์- ไฟสว่า่งเป็็นสีีเขีียว

"OFF" (กระแสไฟฟ้้า)

"ON" สว่า่งเป็็นสีีเขีียว / "OFF" (ทำำ�งานด้ว้ยการกด)

ข้อ้มููลสำำ�คัญั
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สภาวะศักัย์ไ์ฟฟ้้าเท่า่กันั: ทำำ�เครื่่�องหมายผ่า่นหัวัจุกุ POAG บนตัวัหม้อ้แปลงแยก สภาวะศักัย์์
ไฟฟ้้าเท่า่กันัช่ว่ยให้แ้น่่ใจว่า่ความต้า้นทานระหว่า่งวัสัดุนุำำ�ไฟฟ้้าทั้้ �งหมดนั้้ �นต่ำำ��เพีียงพอ

การเชื่่�อมต่อ่ตัวันำำ�ป้้องกันั: 
ตัวันำำ�ที่่�เชื่่�อมต่อ่ตัวัอุปุกรณ์ ์ส่ว่นนำำ�ไฟฟ้้า ขั้้ �วต่อ่สายดินิหลักั และสายดินิ

ล้อ้นำำ�ไฟฟ้้า:
ล้อ้นำำ�ไฟฟ้้าจะถููกระบุดุ้ว้ยสัญัลักัษณ์ร์ููปสายฟ้้าหรืือจุดุสีีเหลืือง

เคลื่่�อนย้า้ยเมื่่�อพับเก็บ็แขนแล้ว้เท่า่นั้้ �น

ใช้ร้าวจัับในการเคลื่่�อนย้า้ย

ปฏิบิัตัิติามคู่่�มืือการใช้ง้าน

ไฟฟ้้ากระแสสลับั

1+

2+

3+

x = 

max. XXX VA 

กำำ�ลังัไฟฟ้้ารวม:
ผลรวมของกำำ�ลังัไฟฟ้้าจากสล็อตแต่ล่ะสล็อตต้อ้งไม่เ่กินิกำำ�ลังัไฟฟ้้ารวม

XXX kg
XXX LB

Max. Load

น้ำำ��หนัักบรรทุกุโครงฐานทั้้ �งหมด:
น้ำำ��หนัักบรรทุกุสููงสุดุ (= ผลรวมของข้อ้กำำ�หนดด้า้นน้ำำ��หนัักของส่ว่นประกอบระบบทั้้ �งหมด) 
โปรดระมัดัระวังัน้ำำ��หนัักบรรทุกุที่่�อนุญาตตามสติกิเกอร์ท์ี่่�สอดคล้อ้ง	

XXX kg
XXX LB

Max. Load

น้ำำ��หนัักบรรทุกุ (ส่ว่นประกอบของระบบ):	
โปรดระมัดัระวังัน้ำำ��หนัักบรรทุกุที่่�อนุญาตตามสติกิเกอร์ท์ี่่�สอดคล้อ้ง  

ขีดจำ�กัดความชื้น

ข้อ้มููลสำำ�คัญั
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ขีดจำ�กัดความดันอากาศ

ขีดจำ�กัดอุณหภูมิ

คำำ�เตืือนทั่่�วไป:	
คำำ�เตืือนทั่่�วไปติดิอยู่่�กับัรางปลั๊๊�กไฟ กำำ�ลังัไฟฟ้้าทั้้ �งหมดจะต้อ้งไม่เ่กินิกว่า่กำำ�ลังัไฟฟ้้าที่่�ระบุไุว้ ้
ในป้้าย	

เหมาะสำำ�หรัับใช้ใ้นร่ม่เท่า่นั้้ �น	

วัตัถุหุนััก: 
ในการยกอุปุกรณ์บ์รรทุกุเครื่่�องมืือเคลื่่�อนที่่�เคลื่่�อนที่่� จำำ�เป็็นต้อ้งมีีอย่า่งน้อ้ย
สองคนเพื่่�อหลีีกเลี่่�ยงการบาดเจ็็บ

จัดจำ�หน่ายโดย

ผู้นำ�เข้า

ผู้ผลิต

วันที่ผลิต

ใช้ได้ถึง

REF
หมายเลขผลิตภัณฑ์

LOT
รหัสแบทช์

ข้อ้มููลสำำ�คัญั
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ข้อ้มููลสำำ�คัญั

SN
หมายเลขประจำ�ตัวผลิตภัณฑ์

การปรัับแรงจัับยึดึ (หน่่วยหมุนุและแกว่ง่)

การตั้้ �งค่า่โหลด:	
อธิบิายช่ว่งโหลดและทิศิทางการหมุนุสำำ�หรัับการตั้้ �งค่า่โหลด 	

อันัตรายต่อ่การพลิกิคว่ำำ��:	
สำำ�หรัับชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่� ต้อ้งสังัเกตลำำ�ดับัการขนย้า้ย

ฟัังก์ช์ั่่�นเบรก:	
ข้อ้มููลนี้้�จะให้ข้้อ้มููลเกี่่�ยวกับัตำำ�แหน่่งของแขนจัับในกรณีีที่่�อุปุกรณ์ถ์ููกถอดออกและระบุุ
ทิศิทางในการเปิิดหรืือปิดใช้ง้านฟัังก์ช์ันัหยุดุนิ่่�ง 

ตำำ�แหน่่งการทำำ�งาน:	
สัญัลักัษณ์น์ี้้�อธิบิายตำำ�แหน่่งการทำำ�งานที่่�อนุญาต (ขวา / ซ้า้ย) และบ่ง่ชี้้�ว่า่มีีอันัตรายต่อ่การ
พลิกิคว่ำำ��เมื่่�อทำำ�การเปลี่่�ยนข้า้ง	

ฟัังก์ช์ั่่�นล็็อค:	
สิ่่�งนี้้�อธิบิายทิศิทางในการล็อคหรืือปลดล็อคส่ว่นประกอบ

ห้า้มเคลื่่�อนย้า้ย:	
ไม่อ่นุญาตให้ผ้ลักัรถเข็็นอุปุกรณ์เ์หนืือที่่�จัับเนื่่�องจากมีคีวามเสี่่�ยงที่่�จะพลิกิคว่ำำ��ได้ ้

ข้อ้ควรระวังั “มีคีวามเสี่่�ยงต่อ่การพลิกิคว่ำำ��”

	
 1.3	 คำำ�แนะนำำ�ด้า้นความปลอดภัยั	

ทั่่�วไป:	
•	 เฉพาะชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�ซึ่่ �งมีอีุปุกรณ์จ์่า่ยไฟหลักัที่่�ได้รั้ับการตรวจสอบและรัับรองโดยผู้้ �เชี่่�ยวชาญที่่�	
	 ผ่า่นการรัับรองแล้ว้เท่า่นั้้ �นที่่�สามารถนำำ�ไปใช้ง้านได้!้
•	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่หม้อ้แปลงแยกเชื่่�อมต่อ่กับัแหล่ง่จ่า่ยไฟที่่�มีกีารเชื่่�อมต่อ่ตัวันำำ�ป้้องกันัที่่�ทำำ�งานได้ด้ีี 	
	 ซึ่่�งเป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60364-7-710 เรื่่�อง "การติดิตั้้ �งอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าในอาคาร ส่ว่นที่่� 7-710 ข้อ้	
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	 กำำ�หนดสำำ�หรัับการติดิตั้้ �งพิเิศษหรืือห้อ้งทางการแพทย์"์ หากมีีข้อ้สงสัยั โปรดติดิต่อ่ผู้้ �เชี่่�ยวชาญของริษัิัท	
	 อุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าหรืือฝ่่ายเทคนิคิของโรงพยาบาลที่่�ได้รั้ับอนุญาต 	
•	 บุคุลากร (บุคุลากรของโรงพยาบาลและผู้้ �ให้บ้ริกิาร) ที่่�ทำำ�งานโดยตรงหรืือไม่โ่ดยตรงกับัชั้้ �นวางอุปุกรณ์	์
	 เคลื่่�อนที่่�ต้อ้งได้รั้ับคำำ�แนะนำำ�! 	
•	 งานปรัับแต่ง่ต้อ้งดำำ�เนินิการโดยบุคุลากรที่่�ผ่า่นการรัับรองเท่า่นั้้ �น 	
•	 อนุญาตให้ใ้นการดำำ�เนินิการงานซ่อ่มแซมและบำำ�รุงุรัักษาโดยบุคุลากรที่่�มีีคุณุสมบัตัิเิหมาะสมเท่า่นั้้ �น
การทำำ�งานอย่า่งปลอดภัยักับัรถเข็็นอุปุกรณ์:์
•	 จะรัับประกันัการปลดการเชื่่�อมต่อ่จากแหล่ง่จ่า่ยไฟได้ก้็็ต่อ่เมื่่�อถอดปลั๊๊�กไฟออกจากเต้า้รัับเท่า่นั้้ �น 
การใช้ง้าน: 	
•	 ทุกุครั้้ �งที่่�ทำำ�การเปลี่่�ยนสถานที่่� ต้อ้งแน่่ใจว่า่ไม่ม่ีีผู้้ �ได้รั้ับบาดเจ็็บหรืือวัตัถุไุด้รั้ับความเสีียหาย!	
การเชื่่�อมต่อ่: 	
•	 เมื่่�อเชื่่�อมต่อ่หม้อ้แปลงไฟฟ้้าแยกกับัระบบไฟฟ้้า 115 V ต้อ้งใช้ส้ายเคเบิลิเฉพาะโรงพยาบาลสำำ�หรัับ		
	 ประเทศสหรััฐอเมริกิาและแคนาดาและสายเคเบิลิแบบญี่่�ปุ่่� นที่่�มีีจำำ�หน่่ายในญี่่�ปุ่่� นสำำ�หรัับประเทศญี่่�ปุ่่� น
•	 เมื่่�อเชื่่�อมต่อ่กับัรางปลั๊๊�กไฟหลายเต้า้รัับ จะต้อ้งยึดึปลั๊๊�กโดยใช้ต้ัวัล็็อคปลั๊๊�กที่่�มีใีห้เ้ลืือก	
•	 เฉพาะอุปุกรณ์ท์ี่่�ตรงตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1 หรืือที่่�ผ่า่นการทดสอบจาก IEC เท่า่นั้้ �นที่่�สามารถ	
	 เชื่่�อมต่อ่กับัเต้า้รัับ / สายเชื่่�อมต่อ่ได้ ้	
•	 อุปุกรณ์ท์างการแพทย์เ์พิ่่�มเติมิที่่�มีโีบลต์เ์ชื่่�อมต่อ่สำำ�หรัับการดุลุศักัย์ไ์ฟฟ้้าจะต้อ้งเชื่่�อมต่อ่กับัโบลต์เ์ชื่่�อมต่อ่	
	 การดุลุศักัย์ไ์ฟฟ้้าที่่�มีใีห้เ้ลืือกใช้โ้ดยใช้ส้ายไฟสีีเขีียว-เหลืือง!

ข้อ้ควรระวังั: กำำ�ลังัไฟฟ้้าทั้้ �งหมดจะต้อ้งไม่ม่ากเกินิกว่า่กำำ�ลังัไฟฟ้้าที่่�ระบุไุว้ใ้นป้้าย โปรดพึงึ
ระวังัว่า่ไม่ส่ามารถเชื่่�อมต่อ่รางปลั๊๊�กไฟเพิ่่�มเติมิกับัรางปลั๊๊�กไฟที่่�มีีอยู่่�ได้ ้

โหลด: 	
•	 น้ำำ��หนัักรวมของอุปุกรณ์แ์ละอุปุกรณ์เ์สริมิบนชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�ต้อ้งไม่เ่กินิน้ำำ��หนัักบรรทุกุรวมที่่�อนุญาต 	
	 (ดููสติกิเกอร์โ์หลดบนโครงฐาน) 	
•	 ต้อ้งไม่เ่กินิกว่า่โหลดพื้้�นผิวิที่่�พิมิพ์ล์งบนส่ว่นประกอบระบบ! 	
•	 ต้อ้งไม่เ่กินิน้ำำ��หนัักส่ว่นต่อ่ขยาย (เช่น่ แท่น่แช่,่ แขนข้อ้ต่อ่)!

ข้อ้ควรระวังั: โปรดทราบว่า่ ตามมาตรฐานแล้ว้ น้ำำ��หนัักรวมของรถเข็็นเครื่่�องมืือ ซึ่่�งประกอบ
ด้ว้ยน้ำำ��หนัักอุปุกรณ์ท์ั้้ �งหมดและระบบ จะต้อ้งติดิเป็็นฉลากไว้ท้ี่่�รถเข็็นเครื่่�องมืือ เราขอ
สนับสนุนให้คุ้ณุทำำ�ฉลากนี้้�เป็็นอย่า่งมาก!

การป้องกันัการติดิเชื้้�อ:	
•	 ในการทำำ�ความสะอาดให้ป้ฏิบิัตัิติามข้อ้บังัคับัด้า้นสุขุอนามัยั! 	
•	 ส่ง่มอบเครื่่�องใช้แ้ละอุปุกรณ์ท์ี่่�ทำำ�ความสะอาดและผ่า่นการฆ่า่เชื้้�อแล้ว้เท่า่นั้้ �นให้ก้ับัช่า่งบริกิารเพื่่�องานบำำ�รุงุ	
	 รัักษาและซ่อ่มแซม!	
การรัักษาสิ่่�งแวดล้อ้ม: 	
• กำำ�จััดสารตกค้า้งจากการทำำ�ความสะอาดและฆ่า่เชื้้�อหรืือสิ่่�งตกค้า้งทั้้ �งหมดโดยไม่เ่ป็็นอันัตรายและเป็็ 
	 มิติรกับัสิ่่�งแวดล้อ้ม!

 2	 การประกอบ
 2.1	 ความครบถ้ว้นสมบููรณ์	์

ขั้้ �นแรก นำำ�รถเข็็นเครื่่�องมืือออกจากบรรจุภุัณัฑ์แ์ละตรวจสอบกับัใบส่ง่ของที่่�แนบมาว่า่มีีชิ้้ �นส่ว่นที่่�สั่่�งซื้้�อครบ
ทั้้ �งหมดหรืือไม่่

ข้อ้มููลสำำ�คัญั / การประกอบ
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 2.2	 การบรรทุกุ	

วางรถเข็็นเครื่่�องมืือบนพื้้�นผิวิแนวราบและเรีียบ วางอุปุกรณ์บ์นรถเข็็น โดยพิจิารณาตามลำำ�ดับัน้ำำ��หนััก
บรรทุกุอุปุกรณ์ใ์นรถเข็็นโดยคำำ�นึงึถึงึลำำ�ดับัการบรรทุกุ ต้อ้งดำำ�เนินิการบรรทุกุและการประกอบโดยไม่ม่ีกีารเชื่่�อม
ต่อ่กับัแหล่ง่จ่า่ยไฟเท่า่นั้้ �น เราแนะนำำ�ให้ใ้ช้อุ้ปุกรณ์เ์สริมิ (เช่น่ เข็็มขัดันิริภัยั) เพื่่�อยึดึอุปุกรณ์แ์ต่ล่ะชิ้้�น การบรรทุกุ
สููงสุดุต่อ่สายผลิติภัณัฑ์แ์สดงอยู่่�ในบทที่่� 10 หากความมั่่�นคงไม่เ่พีียงพอ ต้อ้งทำำ�เครื่่�องหมายที่่�ชัดัเจนตามข้อ้
กำำ�หนดการทำำ�เครื่่�องหมาย 5° ที่่�รถเข็็น

 2.3	 ลำำ�ดับัการบรรทุกุ	

ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่อุปุกรณ์ท์ั้้ �งหมดที่่�อยู่่�บนรถเข็็นเครื่่�องมืือได้รั้ับการรจััดวางอย่า่งปลอดภัยัจากการลื่่�นไถล
พลิกิคว่ำำ�� ร่ว่งหล่น่ หรืือที่่�คล้า้ยกันั โดยได้รั้ับการจััดวางตามมาตรการที่่�เหมาะสม (รวมถึงึระหว่า่งการเข็็น) ขอ
แนะนำำ�ให้ว้างชิ้้�นส่ว่นที่่�มีีน้ำำ��หนัักมากบนรถเข็็นเครื่่�องมืือโดยใช้ค้นสองคน โปรดทราบว่า่จุดุศููนย์ถ์่ว่งจะเปลี่่�ยนไป
ตามน้ำำ��หนัักที่่�บรรทุกุ

ให้ท้ำำ�การบรรทุกุอุปุกรณ์บ์นรถเข็็นตามลำำ�ดับัต่อ่ไปนี้้�:
•	 ชั้้ �นเก็บ็ของและลิ้้�นชักัจากล่า่งขึ้้�นบน
•	 ระบบแขนจัับ (แข็็ง, หมุนุได้,้ เอีียงได้,้ ปรัับความสููงได้,้ เดี่่�ยว หรืือหลายชุดุ) ท้า้ยสุดุ

ให้ท้ำำ�การนำำ�อุปุกรณ์อ์อกจากรถเข็็นตามลำำ�ดับัต่อ่ไปนี้้�: 	
•	 ระบบแขนจัับ (แข็็ง, หมุนุได้,้ เอีียงได้,้ ปรัับความสููงได้,้ เดี่่�ยว หรืือหลายชุดุ) ขั้้ �นแรก	
•	 ชั้้ �นเก็บ็ของและลิ้้�นชักัจากบนลงล่า่ง

โปรดคำำ�นึงึถึงึคำำ�แนะนำำ�ในบทที่่� 4 เมื่่�อใช้ร้ถเข็็นอุปุกรณ์ ์(ขนส่ง่)

การประกอบ
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 2.4	 อันัตรายจากความไม่เ่สถีียรทางกล	

ระบบโดยรวมต้อ้งเป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1

 2.5	 ล้อ้	

รถเข็็นเครื่่�องมืือมีีล้อ้หมุนุคู่่�พร้อ้มเบรก ก่อ่นใช้ง้านรถเข็็นเครื่่�องมืือ ตรวจสอบให้ ้
แน่่ใจว่า่ตัวัล็็อคทำำ�งานปกติ ิเมื่่�อถึงึตำำ�แหน่่งจอด รวมถึงึการหยุดุระหว่า่งการขนส่ง่
ให้ท้ำำ�การล็อคเบรกล้อ้ทุกุล้อ้ (ตัวัล็็อคล้อ้)

ดังันั้้ �น จะต้อ้งปลดเบรกลููกกลิ้้�งทั้้ �งหมดก่อ่นเคลื่่�อนที่่�หรืือเคลื่่�อนย้า้ย ต้อ้งตรวจสอบ 
ลููกกลิ้้�งทุกุ 12 เดืือน เพื่่�อความปลอดภัยั รวมถึงึความแน่่นหนาในการยึดึของโบลต์ย์ึ ึ
ดล้อ้ หากมีกีารหลุดุหลวม โปรดติดิต่อ่ซัพัพลายเออร์ข์องคุณุทันัทีี

 2.6	 โหลด	

ไม่อ่นุญาตให้บ้รรทุกุน้ำำ��หนัักเกินิความสามารถในการบรรทุกุของรถเข็็นเครื่่�องมืือ โปรดให้ค้วามสนใจน้ำำ��หนััก
บรรทุกุสููงสุดุของรถเข็็นเครื่่�องมืือ (ดููหัวัข้อ้ที่่� 10)

 2.7	 การประกอบ / การใช้ง้าน

 2.7.1	 ชั้้ �นเก็บ็ของ	

ชั้้ �นเก็บ็ของสามารถถอดออกหรืือติดิตั้้ �งในตำำ�แหน่่งอื่่�นได้ ้โดยทำำ�การคลายสกรูู ปรัับตำำ�แหน่่งฐานใหม่ ่แล้ว้ขันั
ฐานกลับัเข้า้ที่่� จากนั้้ �นตรวจสอบความต้า้นทานตัวันำำ�ป้้องกันั

 2.7.2	 ลิ้้�นชักั
ตู้้ �ลิ้้ �นชักั (pro-cart) มีีตัวัล็็อคให้ ้
สำำ�หรัับ pro-cart ต้อ้งดึงึที่่�จัับการทำำ�งานที่่�แผงด้า้นหน้า้ขึ้้�นเพื่่�อปลดล็อค
ลิ้้�นชักัสามารถถอดออกได้เ้มื่่�อดึงึออกมา สามารถติดิแถบฉลากที่่�แผงด้า้นหน้า้ได้ ้
(ยกเว้น้สำำ�หรัับ pro-cart) ต้อ้งปิิดลิ้้�นชักัระหว่า่งการเคลื่่�อนย้า้ย

 2.7.3	 หม้อ้แปลงแยก
ปฏิบิัตัิติามคู่่�มืือการใช้ง้านหม้อ้แปลงแยก หม้อ้แปลงแยกติดิตั้้ �งอยู่่�ในตัวัเรืือนใต้ฐ้านของโครงฐาน การประกอบนี้้�
ดำำ�เนินิการที่่�โรงงาน

 2.8	 การติดิตั้้ �งส่ว่นประกอบของระบบในภายหลังั
การปรัับปรุงุส่ว่นประกอบระบบ ITD จะต้อ้งดำำ�เนินิการโดยบุคุลากรที่่�มีีคุณุสมบัตัิิ
ตามข้อ้กำำ�หนดของคู่่�มืือการติดิตั้้ �งที่่�ให้ม้า ต้อ้งตรวจสอบระบบโดยรวมที่่�เปลี่่�ยนแปลงอีีกครั้้ �งตาม IEC 60601-1

การประกอบ
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 3	 ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า
 3.1	 การจััดวางอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้า

โปรดทราบว่า่อุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าที่่�อยู่่�บนรถเข็็นเครื่่�องมืือจะต้อ้งไม่เ่ปีียก ห้า้มวางผลิติภัณั 
ฑ์ท์ี่่�อาจมีขีองเหลวรั่่�วไหลออกมาบนอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าหรืือรางปลั๊๊�กไฟที่่�ของเหลวสามาร 
ถซึมึผ่า่นได้ ้

 3.2	 คู่่�มืือการใช้ง้านนี้้� ใช้ไ้ด้ส้ำำ�หรัับรถเข็็นเครื่่�องมืือเคลื่่�อนที่่�รุ่่�น ni-cart, vexio-cart, 	
	 procart, duo-cart, classic-cart, endo-cart, compact-cart และ symbio-cart

รางปลั๊๊�กไฟหรืือระบบเดินิสายไฟสำำ�หรัับรถเข็็นรุ่่�น classic-cart, compact-cart และ endo-cart  
จะอยู่่�ด้า้นซ้า้ยหรืือขวาของเสาพลังังาน สำำ�หรัับรถเข็็นรุ่่�น symbio-cart จะอยู่่�ในเสาสื่่�อสาร 
สำำ�หรัับรถเข็็นรุ่่�น uni-cart, vexio-cart Plus และ pro-cart จะอยู่่�ในเสาแนวตั้้ �ง และสำำ�หรัับรถ 
เข็็นรุ่่�น vexio-cart จะอยู่่�ใต้ฐ้าน (สายเคเบิลิจะเดินิในท่อ่ร้อ้ยสาย ซึ่่�งมีใีห้เ้ป็็นตัวัเลืือกโดยติดิ 
ไว้ข้้า้งเสาแนวตั้้ �ง)

เสาพลังังานอยู่่�ด้า้นซ้า้ยหรืือขวา ด้า้นหลังัโครงแนวตั้้ �ง และให้ว้างสายเคเบิลิอุปุกรณ์ท์ี่่�มีีอยู่่� 
ได้อ้ย่า่งเหมาะสม ห้า้มเจาะเสาสื่่�อสาร / เสาแนวตั้้ �ง / เสาพลังังาน ไม่ว่่า่ในกรณีีใดๆ เนื่่�อง 
จากอาจมีีสายเคเบิลิที่่�มีไีฟฟ้้าอยู่่�ภายใน

 3.3	 ก๊า๊ซ
ห้า้มใช้ง้านอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าในบริเิวณใกล้เ้คีียงกับัก๊า๊ซ เช่น่ ก๊า๊ซธรรมชาติทิี่่�ติดิไฟได้ห้รืือสิ่่�งที่่�คล้า้ยกันั ผู้้ �ใช้ม้ีหีน้า้ที่่�
รัับผิดิชอบในเรื่่�องนี้้� เช่น่เดีียวกับัการปฏิบิัตัิติาม IEC 60601-1-2

 3.4	 สมดุลุศักัย์ไ์ฟฟ้้า
จำำ�เป็็นต้อ้งมีีสายประสานศักัย์ส์ำำ�หรัับรถเข็็นเครื่่�องมืือที่่�มีหีม้อ้แปลงไฟไอโซเลท (Isolate Transformer) โดย
ให้คุ้ณุเชื่่�อมต่อ่สายประสานศักัย์ท์ี่่�ฐานของรถเข็็นเครื่่�องมืือก่อ่น จากนั้้ �นจึงึต่อ่กับัขั้้ �วต่อ่สายประสานศักัย์ข์องห้อ้ง 
จากนั้้ �น ให้คุ้ณุเชื่่�อมต่อ่สายประสานศักัย์ก์ับัแท่ง่ต่อ่ประสานศักัย์ข์องรางปลั๊๊�กไฟและอุปุกรณ์์

 3.5	 หม้อ้แปลงแยก - กระแสไฟรั่่�ว			 

วัตัถุปุระสงค์ข์องรถเข็็นเครื่่�องมืือคืือให้เ้วิริ์ก์สเตชั่่�นที่่�สะดวกและเคลื่่�อนที่่�ได้ส้ำำ�หรัับอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าทางการแพทย์ ์
คืือการสร้า้งเวิริ์ก์สเตชันัที่่�ใช้ง้านได้จ้ริงิและเคลื่่�อนที่่�ได้ส้ำำ�หรัับระบบไฟฟ้้าทางการแพทย์ ์เพื่่�อให้ร้ะบบไฟฟ้้า
ทางการแพทย์ท์ั้้ �งหมดเป็็นไปตาม IEC 60601-1 ผลรวมของกระแสไฟรั่่�วลงดินิต้อ้งไม่เ่กินิ 0.5 mA หากผลรวม
ของกระแสไฟรั่่�วลงดินิเกินิขีีดจำำ�กัดันี้้� จะต้อ้งจ่า่ยไฟฟ้้าให้ร้ะบบดังักล่า่วผ่า่นหม้อ้แปลงป้้องกันัแยก

ในกรณีีที่่�ไม่ม่ีกีารติดิตั้้ �งหม้อ้แปลงไอโซเลท ห้า้มใช้ร้างปลั๊๊�กไฟ / ระบบปลั๊๊�กไฟเสริมิของรถเข็็นเครื่่�องมืือในการ
เชื่่�อมต่อ่กับัอุปุกรณ์ท์ี่่�ไม่เ่ป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดเกี่่�ยวกับักระแสไฟฟ้้ารั่่�วตามมาตรฐาน IEC 60601-1

หากมีกีารติดิตั้้ �งหม้อ้แปลงไฟฟ้้าแยก โหลดไฟฟ้้าโดยรวมของอุปุกรณ์ท์ี่่�เชื่่�อมต่อ่ทั้้ �งหมดต้อ้งอยู่่�ภายในค่า่ที่่�
กำำ�หนดของหม้อ้แปลงไฟฟ้้า

ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า
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 3.6	 มอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน

คำำ�อธิบิายต่อ่ไปนี้้�ใช้ก้ับัอุปุกรณ์ท์ี่่�ติดิตั้้ �งในชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์ท่า่นั้้ �น
“หม้อ้แปลงแยกพร้อ้มมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน”

 3.6.1	 แผงควบคุมุของมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน (ELG) 		

สำำ�หรัับอุปุกรณ์ท์ี่่�มีอีุปุกรณ์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวนในตัวั อุปุกรณ์ก์ารประเมินิอิเิล็็กทรอนิกิส์จ์ะติดิตั้้ �งอยู่่�ในตัวั
เรืือนของหม้อ้แปลง โดยส่ว่นปฏิบิัตัิกิารและจอแสดงผลจะตั้้ �งอยู่่�บนหนึ่่�งในชั้้ �นวางของหรืือ
ชั้้ �นสื่่�อสาร (symbio-cart) ส่ว่นประกอบทั้้ �งสองเชื่่�อมต่อ่กันัด้ว้ยสายอินิเตอร์เ์ฟสซึ่่�งอยู่่�ในโครงแนวตั้้ �งหรืือใน
เสาสื่่�อสาร (symbio-cart)
 
แผงควบคุมุของมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน ELG (อุปุกรณ์เ์สริมิ):

1 ไฟแสดงสถานะการทำำ�งาน (สีีเขีียว)
2 ความต้า้นทานฉนวน (สีีเหลืือง)
3 อุณุหภููมิเิกินิ (สีีเหลืือง)
4 ปุ่่�ม รัับทราบข้อ้ผิดิพลาด
5 ปุ่่�มทดสอ บ

 3.6.2	 การใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์์
มอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน ELG ใช้เ้พื่่�อตรวจสอบความต้า้นทานฉนวนของอุปุกรณ์ห์รืือกลุ่่�มอุปุกรณ์์
ที่่�เชื่่�อมต่อ่กับัหม้อ้แปลงไฟฟ้้าแบบแยกเพื่่�อการแยกการป้องกันั
ในเวลาเดีียวกันั หม้อ้แปลงจะถููกตรวจสอบพฤติกิรรมของอุณุหภููมิิ
การประเมินินี้้�ควบคุมุโดยโปรเซสเซอร์์

 3.6.3	 คู่่�มืือการใช้ง้าน

เมื่่�อสับัสวิติช์ห์ลักัของหม้อ้แปลงแยกไปที่่� "ON" ภายใน 5 วินิาทีี
การทดสอบตัวัเองของมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน ELG จะเริ่่�มต้น้โดยอัตัโนมัตัิใินพื้้�นหลังั หลังัจาก
เสร็จสิ้้�นการทดสอบตัวัเอง มอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน ELG ก็พ็ร้อ้มสำำ�หรัับการใช้ง้าน ไฟแสดง
สถานะการทำำ�งาน (LED สีีเขีียว) จะติดิสว่า่ง การทดสอบจะดำำ�เนินิการโดยอัตัโนมัตัิทิุกุ ๆ 8 ชั่่�วโมงระหว่า่งการ
ทำำ�งานและสามารถเรีียกใช้ง้านได้ด้้ว้ยตนเองโดยใช้ปุ้่่�มทดสอ บ

ในกรณีีของการทดสอบแบบ manual จะมีกีารดำำ�เนินิการตามขั้้ �นตอนการทดสอบดังัต่อ่ไปนี้้�:
•	 ความบกพร่อ่งของฉนวนจะถููกจำำ�ลองขึ้้�น ไฟ LED สีีเหลืืองของความต้า้นทานของฉนวนจะสว่า่งขึ้้�นอย่า่งต่อ่	
	 เนื่่�อง เสีียงเตืือนที่่� 2.4 kHz จะดังัขึ้้�นอย่า่งต่อ่เนื่่�อง โดยทั้้ �งคู่่�จะดับัลงหลังัจากผ่า่นไปประมาณ 5 วินิาทีี
•	 จากนั้้ �นจะจำำ�ลองข้อ้ผิดิพลาดของอุณุหภููมิ ิไฟ LED สีีเหลืืองซึ่่�งเป็็นสัญัญาณว่า่อุณุหภููมิสิููงเกินิไปจะสว่า่ง	
	 ขึ้้�นอย่า่งต่อ่เนื่่�อง เสีียงเตืือน 2.4 kHz จะดังัขึ้้�นเป็็นจัังหวะ ทั้้ �งคู่่�จะดับัลงหลังัจากผ่า่นไปประมาณ 5 วินิาทีี

ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า
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ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า
สามารถรัับรู้้ �ข้อ้ผิดิพลาดได้ด้ังันี้้�:
•	 หากเกิดิความผิดิพลาดของฉนวน ไฟ LED สีีเหลืืองของความต้า้นทานของฉนวนจะสว่า่งขึ้้�นอย่า่งต่อ่เนื่่�อง 	
	 และเสีียงเตืือนที่่� 2.4 kHz จะดังัขึ้้�นอย่า่งต่อ่เนื่่�อง สามารถรีีเซ็ต็เสีียงเตืือนได้ด้้ว้ยปุ่่�ม รัับทราบข้อ้ผิดิพลาด 	
	 ไฟ LED จะสว่า่งขึ้้�นจนกว่า่ข้อ้ผิดิพลาดจะได้รั้ับการแก้ไ้ข
•	 หากมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวนปิิดอยู่่�และข้อ้ผิดิพลาดไม่ไ่ด้รั้ับการแก้ไ้ขในระหว่า่งนี้้� ลำำ�ดับัข้า้ง	
	 ต้น้จะเริ่่�มตั้้ �งแต่ต่้น้
	 หากเกิดิความผิดิพลาดของฉนวน สัญัญาณเสีียงและสัญัญาณแสงจะยังัคงเปิิดอยู่่�

	 จนกว่า่จะได้รั้ับการตอบรัับ:
	 การตอบรัับครั้้ �งแรก: ปิิดเสีียงเตืือนด้ว้ยเสีียง

	 การตอบรัับครั้้ �งที่่�สอง: ปิิดการเตืือนด้ว้ยแสง

หากเกิดิข้อ้ผิดิพลาดด้า้นอุณุหภููมิ ิไฟ LED สีีเหลืืองจะสว่า่งขึ้้�นอย่า่งถาวรเพื่่�อแสดงถึงึอุณุหภููมิทิี่่�สููงเกินิไป เสีียง
เตืือนที่่� 2.4 kHz จะดังัขึ้้�นเป็็นจัังหวะ สามารถรีีเซ็ต็เสีียงเตืือนได้ด้้ว้ยปุ่่�ม รัับทราบข้อ้ผิดิพลาด ไฟ LED จะติดิ
สว่า่งต่อ่ไปจนกว่า่ข้อ้ผิดิพลาดจะได้รั้ับการแก้ไ้ข หากมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวนปิิดอยู่่�และไม่ไ่ด้ ้
แก้ไ้ขข้อ้ผิดิพลาดในระหว่า่งนี้้� ลำำ�ดับัข้า้งต้น้จะเริ่่�มตั้้ �งแต่ต่้น้
•	 หากความบกพร่อ่งด้า้นความเป็็นฉนวนและความบกพร่อ่งด้า้นอุณุหภููมิเิกินิเกิดิขึ้้�นพร้อ้มกันั ความผิดิปกติิ
ด้า้นความเป็็นฉนวนจะมีีลำำ�ดับัความสำำ�คัญัในการเตืือนด้ว้ยเสีียงก่อ่นเสมอ

การทดสอบตัวัเองของมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน
นอกเหนืือจากการทดสอบตัวัเองที่่�สามารถเรีียกใช้ง้านผ่า่นปุ่่�มทดสอ บแล้ว้ มอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็น
ฉนวนยังัทำำ�การทดสอบตัวัเองแบบวนซ้ำำ��ทุกุ ๆ ช่ว่งระยะเวลาประมาณ 8 ชั่่�วโมง การทดสอบจะดำำ�เนินิการทุกุครั้้ �ง
ที่่�เปิิดเครื่่�องเช่น่กันั
การทดสอบตัวัเองใช้เ้วลาประมาณ 5 วินิาทีี และไม่ส่ามารถมองเห็็นได้จ้ากภายนอก ในกรณีีที่่�เกิดิข้อ้ผิดิพลาด 
ไฟแสดงสถานะการทำำ�งาน (LED สีีเขีียว) จะกะพริบิที่่�ความถี่่� 0.5 Hz สัญัญาณเตืือนเสีียงจะดังัขึ้้�นที่่�ความถี่่�
เดีียวกันั ไม่ส่ามารถรีีเซ็ต็ข้อ้ความแสดงความผิดิปกติดิ้ว้ยปุ่่�ม รัับทราบข้อ้ผิดิพลาดได้ ้

 3.6.4	 การแก้ไ้ขข้อ้บกพร่อ่ง
อย่า่พยายามซ่อ่มแซมอุปุกรณ์ด์้ว้ยตัวัเอง หากพบว่า่มีกีารพยายามซ่อ่มแซมอย่า่งไม่เ่หมาะสม การรัับประกันัจะ
ถืือเป็็นโมฆะ ด้ว้ยเหตุผุลด้า้นความปลอดภัยั การซ่อ่มแซมและบำำ�รุงุรัักษาจะดำำ�เนินิการโดยผู้้ �ผลิติเท่า่นั้้ �น
ข้อ้แนะนำำ�:
สำำ�หรัับข้อ้มููลทางเทคนิคิและข้อ้มููลอื่่�น ๆ เพิ่่�มเติมิ โปรดดููคู่่�มืือการใช้ง้านที่่�ถููกจััดส่ง่มาพร้อ้มกับัผลิติภัณัฑ์์
สำำ�หรัับหม้อ้แปลงไฟฟ้้าแยกและมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวน

 3.7	 การเชื่่�อมต่อ่สายเคเบิลิ
ผู้้ �ปฏิบิัตัิงิานกับัรถเครื่่�องมืือที่่�ไม่ม่ีหีม้อ้แปลงไฟไอโซเลทต้อ้งตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่
การเชื่่�อมต่อ่ระหว่า่งรางปลั๊๊�กไฟของรถเข็็นกับัอุปุกรณ์เ์ป็็นการเชื่่�อมต่อ่ที่่�สามารถถอดออกได้ด้้ว้ยเครื่่�องมืือ
เท่า่นั้้ �น

 3.8	 การผสานรวมอุปุกรณ์์
เมื่่�อเชื่่�อมต่อ่อุปุกรณ์เ์ข้า้กับัรถเข็็นอุปุกรณ์ ์ให้ป้ฏิบิัตัิติามข้อ้ต่อ่ไปนี้้�:

•	 อุปุกรณ์เ์พิ่่�มเติมิที่่�เชื่่�อมต่อ่กับัอินิเทอร์เ์ฟซของอุปุกรณ์แ์บบแอนะล็็อกและดิจิิทิัลัต้อ้งเป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนด	
	 ที่่�เกี่่�ยวข้อ้งอย่า่งชัดัเจน (เช่น่ IEC 60950 สำำ�หรัับอุปุกรณ์ป์ระมวลผลข้อ้มููล และ IEC 60601-1 สำำ�หรัับ		
	 อุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าทางการแพทย์)์
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•	 นอกจากนี้้� การกำำ�หนดค่า่ทั้้ �งหมดต้อ้งเป็็นไปตามมาตรฐาน IEC 60601-1 ฉบับัที่่�ถููกต้อ้ง ผู้้ �ที่่�เชื่่�อมต่อ่		
	 อุปุกรณ์เ์พิ่่�มเติมิเข้า้กับัส่ว่นอินิพุตุหรืือเอาต์พ์ุตุของสัญัญาณคืือผู้้ �กำำ�หนดค่า่ระบบและจะมีหีน้า้ที่่�รัับผิดิชอบ	
	 ในการตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ได้ป้ฏิบิัตัิติามมาตรฐาน IEC 60601-1 ฉบับัที่่�ถููกต้อ้ง หากคุณุมีีคำำ�ถามใด ๆ 	
	 โปรดติดิต่อ่ตัวัแทนจำำ�หน่่ายผู้้ �เชี่่�ยวชาญในพื้้�นที่่�ของคุณุหรืือบริกิารด้า้นเทคนิคิ
ข้อ้แนะนำำ�:
นอกจากนี้้�ยังัใช้ก้ับัการแปลงของอุปุกรณ์ใ์นวงจรจ่า่ยไฟ (เช่น่ รางเต้า้รัับ)!

 3.9	 ความเข้า้กันัได้ท้างแม่เ่หล็็กไฟฟ้้า EMC 
ผู้้ �ตั้้ �งค่า่ระบบโดยรวมต้อ้งตรวจสอบความเข้า้กันัได้ท้างแม่เ่หล็็กไฟฟ้้าของอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าทางการแพทย์บ์นรถ
เข็็นด้ว้ย ก่อ่นใช้อุ้ปุกรณ์อ์ื่่�นร่ว่มกันัเพื่่�อวัตัถุปุระสงค์ท์างการแพทย์ ์ให้ต้รวจสอบความเข้า้กันัได้ท้างแม่เ่หล็็ก
ไฟฟ้้าของอุปุกรณ์แ์ต่ล่ะอุปุกรณ์ด์้ว้ย

ลููกค้า้ต้อ้งตรวจสอบรถเข็็นอุปุกรณ์เ์ฉพาะของลููกค้า้ซึ่่�งใช้ใ้นสภาพแวดล้อ้มเรโซแนนซ์แ์ม่เ่หล็็กเพื่่�อการใช้ง้าน
ของลููกค้า้ เนื่่�องจากสัดัส่ว่นของสารเฟอร์โ์รแมกเนติกิ ITD GmbH ไม่รั่ับผิดิชอบใด ๆ ในเรื่่�องนี้้�!

ไม่อ่นุญาตให้ใ้ช้ร้ถเข็็นอุปุกรณ์ท์ี่่�มีหีม้อ้แปลงแยกในสภาพแวดล้อ้มที่่�มีีอันัตรายต่อ่การระเบิดิได้ ้

 3.10	 ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิที่่�ไม่ร่วมอยู่่�ในการทดสอบเอาต์พ์ุตุทางไฟฟ้้า
ITD GmbH ไม่ท่ำำ�การทดสอบเอาต์พ์ุตุทางไฟฟ้้าสำำ�หรัับส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิดังัต่อ่ไปนี้้�:

•	 รางเต้า้รัับที่่�ไม่ม่ีีตัวันำำ�ป้้องกันัเพิ่่�มเติมิที่่�ไม่ไ่ด้ต้่อ่สายในชุดุประกอบ
•	 สายเคเบิลิ ME และสายอุปุกรณ์ท์ี่่�ให้ม้าด้ว้ย
•	 แผ่น่หรืือสายดุลุศักัย์ไ์ฟฟ้้า POAG ที่่�ให้ม้าด้ว้ย	
•	 รถเข็็นอุปุกรณ์แ์ละระบบขนส่ง่โดยไม่ต่้อ้งใช้ไ้ฟฟ้้า
•	 ตัวัปรัับความสููงและชิ้้�นส่ว่นสำำ�หรัับตัวัปรัับความสููง
•	 ที่่�จัับ แผ่น่รองเมาส์ ์ลิ้้�นชักั ตัวัลิ้้�นชักั และส่ว่นขยาย (ที่่�วางขวด ตะกร้า้ ที่่�จัับกล้อ้ง ขาตั้้ �ง ...)

ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า
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ความปลอดภัยัทางไฟฟ้้า / การเคลื่่�อนย้า้ย / การปรับัความสููงเชิงิ
•	 ลิ้้�นชักัคีีย์บ์อร์ด์และชั้้ �นวางแบบเลื่่�อนออกได้ ้
•	 หม้อ้แปลงไฟฟ้้าแบบแยกที่่�ไม่ไ่ด้ต้ิดิตั้้ �งไว้แ้ต่ป่ล่อ่ยให้ ้ITD เป็็นชิ้้�นส่ว่นแยกกันั
•	 ขายึดึคอมพิวิเตอร์ด์้า้นบนและด้า้นล่า่ง
•	 ล้อ้นำำ�ไฟฟ้้า
•	 แขนจัับและขายึดึจอมอนิเิตอร์ท์ี่่�ประกอบมาแล้ว้
•	 วงจรรองที่่�มีีมอนิเิตอร์ต์รวจสอบค่า่ความเป็็นฉนวนไม่ร่วมอยู่่�ในการทดสอบความเป็็นฉนวนเท่า่นั้้ �น!

 3.11	 ความปลอดภัยัขั้้ �นต่ำำ��
ITD GmbH ไม่ไ่ด้ต้ระหนัักถึงึอุปุกรณ์ห์รืืออุปุกรณ์เ์สริมิใด ๆ ที่่�ลดระดับัความปลอดภัยัขั้้ �นต่ำำ��ของระบบ ใช้ไ้ด้ ้
เฉพาะอุปุกรณ์ท์ี่่�ไม่เ่ป็็นอันัตรายเท่า่นั้้ �น หากจำำ�เป็็น จะต้อ้งชี้้�แจงโดยการวิเิคราะห์ค์วามเสี่่�ยง (ISO 14971)

 4. 	 การเคลื่่�อนย้า้ย
 4.1 	 การเคลื่่�อนย้า้ยด้ว้ยล้อ้อย่า่งปลอดภัยั

ก่อ่นการใช้ง้านรถเข็็นอุปุกรณ์ ์ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่:
•	 อุปุกรณ์ ์/ ผลิติภัณัฑ์ท์ั้้ �งหมดที่่�อยู่่�บนรถเข็็นมีคีวามปลอดภัยัจากการล้ม้
•	 แขนข้อ้ต่อ่ทั้้ �งหมดหมุนุเข้า้และล็็อคไว้แ้น่่น
•	 ถอดสายไฟหลักัออกจากจุดุจ่า่ยไฟฟ้้าในพื้้�นที่่�แล้ว้
•	 เบรกล้อ้ถููกปลด

ในการเคลื่่�อนที่่�เหนืือเกณฑ์ท์ี่่�ตั้้ �งไว้ ้รถเข็็นเครื่่�องมืือจะสามารถเคลื่่�อนที่่�ได้ ้ด้ว้ยความเร็็ว 0.8 ม./วินิาทีี +/- 0.1 
ม./วินิาทีี เมื่่�อเข็็นบนทางลาดที่่�มีคีวามลาดชันัสููงสุดุ 10° ต้อ้งแน่่ใจว่า่รถเข็็นอุปุกรณ์ส์ามารถหยุดุนิ่่�งได้ต้ลอด
เวลา ถึงึแม้จ้ะปฏิบิัตัิติามมาตรการความปลอดภัยั แต่เ่พื่่�อให้แ้น่่ใจว่า่ผลิติภัณัฑ์น์ี้้�มีเีสถีียรภาพสููงสุดุ ให้ร้ะมัดัระวังั
พื้้�นขรุขุระ ขอบประตูู ขอบลิฟิต์ ์สายเคเบิลิ ฯลฯ เพื่่�อป้องกันัอุบุัตัิเิหตุุ
โดยทั่่�วไป จะเป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1

 4.2 	 การเคลื่่�อนย้า้ยด้ว้ยการยก
ที่่�จัับไม่ไ่ด้ใ้ช้เ้พื่่�อยกชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่� แต่ม่ีีฟังก์ช์ันัเพีียงเพื่่�อการเข็็นเท่า่นั้้ �น ให้ท้ำำ�การยกและถืือชั้้ �นวาง
อุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�ได้โ้ดยใช้ค้นสองคนยกที่่�แขนของฐานเท่า่นั้้ �น
โดยทั่่�วไป จะเป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดของ IEC 60601-1

 5	 การปรัับความสููงเชิงิกลและด้ว้ยไฟฟ้้า
ต้อ้งปฏิบิัตัิติามข้อ้กำำ�หนดด้า้นความปลอดภัยัพิเิศษตาม IEC 60601-1 “อันัตรายทางกลที่่�เกี่่�ยวข้อ้งกับัชิ้้�นส่ว่นที่่�
เคลื่่�อนไหว” สำำ�หรัับ “การปรัับความสููงทางกลด้ว้ยแรงดันัแก๊ส๊” และสำำ�หรัับ “การปรัับความสููงทางกลด้ว้ยไฟฟ้้า
โดยใช้ไ้ดรฟ์เชิงิเส้น้” ซึ่่�งมีีรายละเอีียดดังันี้้�: 

•	 จะต้อ้งพิจิารณาถึงึระยะห่า่งที่่�อนุญาตระหว่า่งชิ้้�นส่ว่นที่่�เคลื่่�อนที่่�ได้ต้ามมาตรฐาน IEC 60601-1 ในตารางที่่�  
	 20 (ISO 13857:2008) และปฏิบิัตัิติาม  
•	 ผลิติภัณัฑ์ท์ี่่�สามารถปรัับความสููงได้จ้ะได้รั้ับการผลิติและจััดส่ง่จากโรงงานโดยเป็็นไปตามมาตรฐานและ 
	 เป็็นไปตามข้อ้กำำ�หนดเรื่่�องระยะห่า่งที่่�ปลอดภัยัที่่�อนุญาต ด้ว้ยการติดิตั้้ �งหรืือเปลี่่�ยน 

		  อุปุกรณ์ ์ME และ / หรืือส่ว่นประกอบ ระยะห่า่งดังักล่า่วจะเปลี่่�ยนไป ซึ่่�งอาจก่อ่ให้เ้กิดิอันัตรายทางกลได้ ้ผู้้ � 
		ตั้้   �งค่า่ระบบที่่�เกี่่�ยวข้อ้งมีหีน้า้ที่่�รัับผิดิชอบในการปฏิบิัตัิติามข้อ้กำำ�หนดเรื่่�องระยะขั้้ �นต่ำำ��ที่่�กำำ�หนด

•	 น้ำำ��หนัักรวมของอุปุกรณ์แ์ละอุปุกรณ์เ์สริมิที่่�ประกอบเข้า้ด้ว้ยกันัต้อ้งไม่เ่กินิน้ำำ��หนัักบรรทุกุรวมสููงสุดุที่่�กำำ�หนด 
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	 ไว้ส้ำำ�หรัับการปรัับความสููง การบรรทุกุเกินิพิกิัดัทำำ�ให้เ้กิดิความเสีียหายต่อ่ตัวัปรัับความสููงและการโมฆะของ 
	 การรัับประกันั
•	 ในการปรัับความสููงทางกลด้ว้ยแรงดันัแก๊ส๊ พลังังานที่่�เก็บ็ไว้จ้ะถููกปล่อ่ยออกมา ด้ว้ยระบบที่่�ไม่ไ่ด้โ้หลด  
	 การปรัับความสููงอย่า่งกะทันัหันัโดยไม่ไ่ด้ท้ำำ�การเบรกอาจนำำ�ไปสู่่�การบาดเจ็็บและความเสีียหายได้ ้

		  o เพื่่�อหลีีกเลี่่�ยงการบาดเจ็็บและความเสีียหาย ก่อ่นประกอบและ 
			   การถอดประกอบอุปุกรณ์ ์ให้ป้รัับความสููงไปที่่�ตำำ�แหน่่งบนสุดุ ("ปราศจากพลังังาน")
		  o ระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้"flexion-port" จะต้อ้งได้รั้ับการปรัับและยึดึในตำำ�แหน่่งบนสุดุ  
			   ("ปราศจากพลังังาน") ด้ว้ยการใช้ค้ันัจัับ (ดููคู่่�มืือใช้ง้านแยกต่า่งหากสำำ�หรัับการใช้ง้านฃ "flexion- 
			   port" รวมถึงึคำำ�เตืือนเรื่่�อง ระบบแขนจัับ)

•	 การปรัับความสููงของกลไกทางกลด้ว้ยไฟฟ้้าโดยไม่ต่ั้้ �งใจด้ว้ยสวิติช์ม์ืืออาจนำำ�ไปสู่่�การบาดเจ็็บและความ 
	 เสีียหายได้ ้

		  o เพื่่�อหลีีกเลี่่�ยงการบาดเจ็็บและความเสีียหาย ต้อ้งถอดตัวัปรัับความสููงออกจากแหล่ง่จ่า่ยไฟก่อ่น 
			   ประกอบและถอดอุปุกรณ์์
		  o งานซ่อ่มแซมและบำำ�รุงุรัักษา "ภายใน" ตัวัปรัับความสููง กล่า่วคืือ ใน พื้้�นที่่�ปกคลุมุและไม่ส่ามารถเข้า้ 
			   ถึงึได้จ้ากภายนอกภายในเสาค้ำำ��จะต้อ้งดำำ�เนินิการโดยบุคุลากรผู้้ �เชี่่�ยวชาญที่่�ได้รั้ับการฝึกอบรม 
			   เท่า่นั้้ �น 
		  o ข้อ้ควรระวังั: เมื่่�อใช้ง้านตัวัปรัับความสููงโดยใช้ส้วิติช์ร์ีีโมท ให้ท้ำำ�การ ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ไม่ม่ีีผู้้ �คน 
			อยู่่�   ในพื้้�นที่่�อันัตราย

 6	 แขนจัับ
 6.1	 การเดินิสายไฟ

โปรดปฏิบิัตัิติามคำำ�แนะนำำ�ดังัต่อ่ไปนี้้�:
•	 สายเคเบิลิต้อ้งมีขีนาดเพีียงพอเพื่่�อไม่ใ่ห้ส้ายเคเบิลิเสีียหายหรืืออุปุกรณ์ไ์ม่ท่ำำ�งานเมื่่�อทำำ�การหมุนุ
•	 ห้า้มใช้ส้ายที่่�อาจห้อ้ยลงมาเป็็นที่่�จัับ
•	 โปรดตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ได้ใ้ช้ว้ัสัดุปุระกอบที่่�ให้ม้าอย่า่งเหมาะสมตามคู่่�มืือการติดิตั้้ �ง
•	 ให้ค้ำำ�นึงึถึงึม้ว้นสายไฟเมื่่�อหมุนุแขน

 6.2	 การหมุนุในแนวนอน
ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ช่ว่งการหมุนุของส่ว่นประกอบระบบนั้้ �นตรงกับัขนาดอุปุกรณ์แ์ละสภาพห้อ้ง

ในการหมุนุส่ว่นประกอบระบบในแนวนอนพร้อ้มกับัอุปุกรณ์ท์ี่่�ยึดึอยู่่� จะต้อ้งไม่ท่ำำ�ให้อุ้ปุกรณ์ช์นกับัอุปุกรณ์อ์ื่่�น 
ส่ว่นประกอบระบบอื่่�น ๆ หรืือกับัผนััง การชนอาจทำำ�ให้เ้กิดิความเสีียหายต่อ่อุปุกรณ์แ์ละส่ง่ผลให้เ้กิดิการบาดเจ็็บ
ได้ ้

การปรับัความสููงเชิงิ / แขนจับั
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 6.3	 การเอีียง / การหมุนุอุปุกรณ์์
สำำ�หรัับส่ว่นประกอบระบบที่่�เอีียงหรืือหมุนุได้ ้จะต้อ้งตรวจสอบว่า่แรงจัับยึดึเหมาะสมกับัอุปุกรณ์ท์ี่่�จะยึดึหรืือไม่ ่
หากการตั้้ �งค่า่ไม่ถูู่กต้อ้ง อาจมีคีวามเสี่่�ยงที่่�อุปุกรณ์จ์ะพลิกิคว่ำำ�� ดังันั้้ �นต้อ้งทำำ�ในลักัษณะที่่�อุปุกรณ์ส์ามารถเอีียง
หรืือหมุนุได้ง้่า่ย แต่ย่ังัคงความสมดุลุในตำำ�แหน่่งที่่�ต้อ้งการได้ ้

 6.4	 ระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port)
เมื่่�อโหลดส่ว่นประกอบระบบที่่�ปรัับความสููงได้ ้ต้อ้งคำำ�นึงึถึงึน้ำำ��หนัักรวมต่ำำ��สุดุหรืือสููงสุดุที่่�อนุญาต โปรดตรวจ
สอบให้แ้น่่ใจว่า่พื้้�นที่่�ใต้แ้ขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port) ยังัคงว่า่งอยู่่�เพื่่�อความปลอดภัยั  เพื่่�อให้ ้
สามารถปรัับแขนจัับให้เ้ข้า้กับัโหลดได้จ้ะต้อ้งทำำ�การปรัับในตำำ�แหน่่งแนวนอน

6.5	 การถอดและการดัดัแปลงส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิ
ทันัทีีที่่�ส่ว่นประกอบระบบและอุปุกรณ์เ์สริมิถููกถอดออกหรืือถููกเปลี่่�ยนตำำ�แหน่่ง จะต้อ้งถอดอุปุกรณ์ท์ี่่�ติดิอยู่่�ออก
ก่อ่น หากสิ่่�งนี้้�เกี่่�ยวข้อ้งกับัการประกอบหรืือถอดประกอบแขนจัับ flexion-port ที่่�ปรัับความสููงได้ ้ต้อ้งนำำ�แขนจัับ
นี้้�ไปที่่�ตำำ�แหน่่งบนสุดุและยึดึแคลมป์ (เบรก) ก่อ่น (ดููสติกิเกอร์)์

 6.6	 การใช้ง้านตามวัตัถุปุระสงค์เ์มื่่�อใช้เ้คลื่่�อนย้า้ยชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่�
เมื่่�อเคลื่่�อนย้า้ยชั้้ �นวางอุปุกรณ์เ์คลื่่�อนที่่� จำำ�เป็็นอย่า่งยิ่่�งที่่�จะต้อ้งตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่แขนจัับ (หมุนุได้ ้ปรัับความ
สููงได้)้ ถููกพัับไว้เ้หนืือชั้้ �นเก็บ็ของ หากจำำ�เป็็นให้ย้ึดึให้แ้น่่น มิฉิะนั้้ �นจะไม่ส่ามารถรัับประกันัความมั่่�นคงได้ ้(ดููข้อ้ 
2.4)

แขนจับั
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 6.7	 การใช้ง้านระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port) บน พื้้�นมอนิเิตอร์ ์(2 	
	 ทาง)

เมื่่�อใช้ง้านระบบแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port) บนพื้้�นมอนิเิตอร์ ์2 ทาง ต้อ้งแน่่ใจว่า่แขนหมุนุซึ่่�งทำำ�
หน้า้ที่่�ในการเปลี่่�ยนด้า้นวางขนานกับัด้า้นหน้า้ของรถเข็็นเสมอ (ตำำ�แหน่่งล็็อค) โปรดพึงึระวังัว่า่สามารถปรัับ
ตำำ�แหน่่งแขนจัับเพื่่�อตั้้ �งเป็็นตำำ�แหน่่งทำำ�งานได้เ้พีียงสองตำำ�แหน่่ง (ขวา / ซ้า้ย) เท่า่นั้้ �น (ดููในหัวัข้อ้ “ตำำ�แหน่่งการ
ทำำ�งาน” ในบท “1.2 คำำ�อธิบิายทั่่�วไปของสัญัลักัษณ์”์, หน้า้ 9) เมื่่�อเปลี่่�ยนตำำ�แหน่่งการทำำ�งานจากด้า้นซ้า้ยเป็็น
ด้า้นขวาหรืือในทางกลับักันั ต้อ้งกดตัวัล็็อคลงและหมุนุแขนจัับที่่�ปรัับความสููงได้ไ้ปอีีกด้า้นหนึ่่�ง โดยให้ร้ะวังัว่า่ 
flexion-port พร้อ้มแขนหมุนุจะพัับขึ้้�นเมื่่�อเปลี่่�ยนข้า้ง มิฉิะนั้้ �นจะไม่ส่ามารถรัับประกันัความมั่่�นคงได้ ้(ดููข้อ้ 2.4)

ตำำ�แหน่่งทำำ�งานด้า้นขวา / ซ้า้ย
แขนหมุนุล็็อค
flexion-port เคลื่่�อนที่่�อิสิระ

เปลี่่�ยนข้า้ง
แขนหมุนุเคลื่่�อนที่่�อิสิระ
flexion-port อยู่่�กับัที่่�

 6.8 	 การทำำ�งานของระบบแขนรองรัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(flexion-port ที่่�มี ีและไม่ม่ี ี
	 แขนหมุนุ) ในคอลัมัน์ส์ื่่�อ

ระบบแขนรองรัับความสููงที่่�ปรัับได้ ้(flexion-port) ในตำำ�แหน่่งล็็อคจะขนาน กับัด้า้นหน้า้ของรถเข็็นเครื่่�องมืือ ใน
การเคลื่่�อนที่่� flexion-port เมื่่�อเปลี่่�ยนข้า้ง ต้อ้งคลายสลักัล็็อคออก ตำำ�แหน่่งที่่�ต้อ้งการในระหว่า่งการใช้ร้ะบบ
แขนรองรัับที่่�ปรัับความสููงได้ ้(Flexion-Port ที่่�มีแีขนหมุนุ) บนเสาสื่่�อสารคืือตำำ�แหน่่งล็็อคของแขนหมุนุ แขน
หมุนุอยู่่�ในในตำำ�แหน่่งล็็อคที่่�ขนานกับัด้า้นหน้า้ของรถเข็็น ในการเคลื่่�อนที่่�แขนหมุนุเมื่่�อเปลี่่�ยนข้า้ง ต้อ้งคลาย
สลักัล็็อคออก โปรดทราบว่า่ flexion-port ที่่�มีแีขนหมุนุจะพัับเข้า้ด้ว้ยกันัและยึดึกับัคาน ไม่เ่ช่น่นั้้ �น
จะไม่ส่ามารถรัับประกันัความเสถีียรได้ ้(ดููข้อ้ 2.4)

flexion-port ที่่�ไม่ม่ีแีขนหมุนุ

ตำำ�แหน่่งขนส่ง่
flexion-port ล็็อค

ตำำ�แหน่่งทำำ�งาน
flexion-port เคลื่่�อนที่่�อิสิระ

แขนจับั
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flexion-port ที่่�มีแีขนหมุนุ

ตำำ�แหน่่งขนส่ง่ ด้า้นขวา / ซ้า้ย แขน
หมุนุล็็อค
flexion-port เคลื่่�อนที่่�อิสิระ

เปลี่่�ยนข้า้ง
แขนหมุนุเคลื่่�อนที่่�อิสิระ
flexion-port อยู่่�กับัที่่�

 7	 อื่่�น ๆ
 7.1	 การทำำ�ความสะอาดและการฆ่า่เชื้้�อ

ข้อ้ควรระวังั: ถอดสายไฟทั้้ �งระบบออกจากแหล่ง่จ่า่ยไฟหลักัก่อ่นทำำ�ความสะอาดหรืือฆ่า่เชื้้�อก่ ่อนการใช้ง้านรถ
เข็็นเครื่่�องมืือในสภาพแวดล้อ้มทางการแพทย์ ์ผู้้ �ใช้ต้้อ้งรัับผิดิชอบในการทำำ�ความสะอาดและฆ่า่เชื้้�อตามความ
ต้อ้งการของการใช้ง้าน

สามารถทำำ�ความสะอาดรถเข็็นเครื่่�องมืือได้ด้้ว้ยน้ำำ��ยาทำำ�ความสะอาดอเนกประสงค์ท์ี่่�มีวีางจำำ�หน่่ายในตลาด 
(น้ำำ��ยาทำำ�ความสะอาดที่่�มีฤีทธิ์์�เป็็นกลาง) สามารถใช้น้้ำำ��ยาฆ่า่เชื้้�อที่่�ใช้ส้ำำ�หรัับการฆ่า่เชื้้�อบนพื้้�นผิวิหรืือเช็ด็ฆ่า่เชื้้�อ
ซึ่่�งมีีจำำ�หน่่ายในท้อ้งตลาดสำำ�หรัับการฆ่า่เชื้้�อได้ ้ตามข้อ้กำำ�หนดของผู้้ �ผลิติ สามารถใช้น้้ำำ��ยาฆ่า่เชื้้�อในการเช็ด็ฆ่า่
เชื้้�อได้เ้ท่า่นั้้ �น

น้ำำ��ยาฆ่า่เชื้้�อดังัต่อ่ไปนี้้�เป็็นตัวัอย่า่งน้ำำ��ยาฆ่า่เชื้้�อที่่� ITD ได้ท้ำำ�การทดสอบแล้ว้:

ผลิติภัณัฑ์์ ผู้้� ผลิติ
Bacillol plus Bode

Cleanisept Wipes Dr. Schumacher

Mikrobac Tissues Bode

Mikrozid Sensitive Wipes Schülke

Terralin Protect Schülke

Incidin PLUS Ecolab

Incidin Foam Ecolab

Kohrsolin FF Hartmann

Dismozol plus Hartmann

	 หากจำำ�เป็็นต้อ้งฆ่า่เชื้้�อทั้้ �งหมด สามารถให้ผู้้้ �เชี่่�ยวชาญถอดประกอบชิ้้�นส่ว่นและฆ่า่เชื้้�อโดยการเช็ด็ชิ้้�นส่ว่นต่า่ง ๆ ได้ ้

แขนจับั / อื่่�น ๆ
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 7.2	 การซ่อ่มแซม / การบริกิาร
ต้อ้งทำำ�ความสะอาดและฆ่า่เชื้้�อรถเข็็นอุปุกรณ์ด์้ว้ยสารทำำ�ความสะอาดที่่�เหมาะสมก่อ่นทำำ�งานบำำ�รุงุรัักษา รวมถึงึ
ก่อ่นส่ง่คืืนเพื่่�อการซ่อ่มแซมด้ว้ย! การซ่อ่มแซมรถเข็็นอุปุกรณ์จ์ะต้อ้งดำำ�เนินิการโดยช่า่งผู้้ �ชำำ�นาญเท่า่นั้้ �น เราขอ
แนะนำำ�ให้คุ้ณุติดิต่อ่ ITD GmbH สำำ�หรัับบริกิารการซ่อ่มแซมทั้้ �งหมด

 7.3	 สภาวะแวดล้อ้ม
รถเข็็นเครื่่�องมืือได้รั้ับการออกแบบมาให้ใ้ช้ง้านภายในโรงพยาบาลและคลินิิกิทางการแพทย์ม์าตรฐาน 

การทำำ�งาน:
		  อุณุหภููมิแิวดล้อ้ม: 	 10° C ถึงึ 40° C
		  ความชื้้�น: 		  30 % ถึงึ 75 %
		  ความดันั: 		  700 hPa ถึงึ 1060 hPa
		  ระดับัการป้องกันั 	 IP20

การเคลื่่�อนย้า้ย / การเก็บ็รัักษา:
		  อุณุหภููมิแิวดล้อ้ม: 	 -25° C ถึงึ 70° C
		  ความชื้้�น: 		  10 % ถึงึ 95 %
		  ความดันั: 		  500 hPa ถึงึ 1200 hPa

 7.4	 การกำำ�จััด
การรวบรวมอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าและอิเิล็็กทรอนิกิส์แ์ยกกันัตามระเบีียบ WEEE (Reg.-Nr. 
DE35464575 สำำ�หรัับเยอรมนีี) เศษอุปุกรณ์ไ์ฟฟ้้าและอิเิล็็กทรอนิกิส์ท์ี่่�วางตลาดหลังัวันัที่่�
13 สิงิหาคม 2005 ให้ท้ำำ�เครื่่�องหมายด้ว้ยสัญัลักัษณ์ท์ี่่�แสดงไว้ส้ำำ�หรัับ 
การกำำ�จััดขยะไฟฟ้้าและอิเิล็็กทรอนิกิส์แ์ยกกันั ซึ่่�งหมายความว่า่ในประเทศที่่�ปฏิบิัตัิติามระ 
เบีียบของสหภาพยุโุรป 2002/96/EC ขยะประเภทดังักล่า่วจะต้อ้งถููกแยกทิ้้�งต่า่งหาก

 7.5	 อะไหล่่
ใช้ไ้ด้เ้ฉพาะอะไหล่ท่ี่่�ได้รั้ับอนุมัตัิจิาก ITD GmbH เท่า่นั้้ �น ซึ่่�งจะมีีสติกิเกอร์ท์ี่่�มีหีมายเลขคำำ�สั่่�งซื้้�ออยู่่�ที่่�ฐานของ
รถเข็็นอุปุกรณ์ ์หมายเลขคำำ�สั่่�งซื้้�อทั้้ �งหมดและชิ้้�นส่ว่นที่่�เกี่่�ยวข้อ้งจะถููกเก็บ็ไว้ท้ี่่� ITD GmbH ด้ว้ยหมายเลขคำำ�สั่่�ง
ซื้้�อนี้้� คุณุสามารถขอรัับชิ้้�นส่ว่นอะไหล่ท่ี่่�จำำ�เป็็นจาก ITD GmbH ได้ ้

		

 8	 อุปุกรณ์เ์สริมิ
คุณุสามารถหาอุปุกรณ์เ์สริมิมากมายได้ใ้นแคตตาล็อกของเราหรืือที่่� 
www.itd-cart.com (ข้อ้มููลสำำ�หรัับตัวัแทนจำำ�หน่่าย).

 9	 การบำำ�รุงุรัักษา	 		
รถเข็็นเครื่่�องมืือได้รั้ับการคิดิค้น้และพััฒนาสำำ�หรัับการใช้ง้านโดยปราศจากปััญหาได้น้านหลายปีี  ได้รั้ับการ
พััฒนาและผลิติเพื่่�อการใช้ง้านที่่�ปราศจากปััญหาและอายุกุารใช้ง้านที่่�ยาวนาน ตรวจสอบการทำำ�งานของชิ้้�นส่ว่น
ต่อ่ไปนี้้�ทุกุ 12 เดืือน เพื่่�อรัับประกันัความปลอดภัยั:

ชั้้ �นวางมอนิเิตอร์:์ 			 
• สามารถทำำ�การหมุนุและการพับได้อ้ย่า่งราบรื่่�น				 

อื่่�น ๆ / อุปุกรณ์เ์สริมิ / การบำำ�รุงุรักัษา



คู่่�มือืการใช้ง้านสำำ�หรัับอุปุกรณ์บ์รรทุกุเครื่่�องมือืเคลื่่�อนที ีิินเด็็กซ์ ์002่่

ไทย

23

การบำำ�รุงุรักัษา / ข้อ้มููลทางเทคนิคิ
ชั้้ �นเก็บ็ของ: 
• ตรวจสอบว่า่ขันัสกรููยึดึแน่่นเพื่่�อให้ช้ั้้ �นวางตั้้ �งตรงและมั่่�นคง			 

ล้อ้: 		
	 • ตรวจสอบว่า่ล้อ้ทำำ�งานได้อ้ย่า่งอิสิระและเบรกทั้้ �งหมดทำำ�งาน	
	 • ตรวจสอบว่า่โบลต์ ์4 ตัวัที่่�ยึดึลููกกลิ้้�งไว้ด้้า้นล่า่งของฐานและตัวัล้อ้เข้า้ที่่�อย่า่งแน่่นหนาในตัวัยึดึ		
	 • สำำ�หรัับล้อ้นำำ�ไฟฟ้้า พื้้�นผิวิที่่�วิ่่ �งต้อ้งปราศจากสิ่่�งสกปรกเพื่่�อรัับประกันัการทำำ�งาน 	

รางเต้า้รัับ: 			 
• ตรวจสอบสายไฟหลักัว่า่มีคีวามเสีียหายและแน่่นหนาหรืือไม่	่		 

เต้า้รัับเสริมิ: 
• ตรวจสอบสายไฟว่า่มีคีวามเสีียหายและแน่่นหนาหรืือไม่ ่				  

แขนจัับ flexion-port ที่่�ปรัับความสููงได้:้
• การปรัับความสููงทำำ�งานได้อ้ย่า่งราบรื่่�น แรงยกจะถููกกำำ�หนดตามน้ำำ��หนัักของเครื่่�องมืือ

แขนจัับ: 
• สามารถทำำ�การหมุนุและการพับได้อ้ย่า่งราบรื่่�น			

หม้อ้แปลงไฟฟ้้าแบบแยก: 			 
• 	 การตรวจสอบความปลอดภัยัทางเทคนิคิของหม้อ้แปลงไฟฟ้้าแบบแยก			 

หมายเลขซีีเรีียล:			 
• เปรีียบเทีียบหมายเลขซีีเรีียลของรถเข็็นกับัข้อ้มููลในบันัทึกึอุปุกรณ์	์

ฟิิวส์:์ 			 
• ตรวจสอบการติดิตั้้ �งฟิิวส์ท์ี่่�ถููกต้อ้ง			 

หากคุณุพบปััญหาในระหว่า่งการตรวจสอบนี้้� โปรดติดิต่อ่ซัพัพลายเออร์ข์องคุณุทันัทีี

 10	 ข้อ้มููลทางเทคนิคิ
 10.1	 ความสามารถในการบรรทุกุ uni-cart	

โครงฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม  ตั้้ �งแต่ ่50 กก. / 110 ปอนด์์
ชั้้ �นเก็บ็ของ 10 กก. / 22 ปอนด์์
ฐาน 20 กก. / 44 ปอนด์์
ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์ ์(ล็็อคได้:้ 10 กก. / 22 ปอนด์)์	

ขายึดึจอมอนิเิตอร์์ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์

			 

 10.2	 ความสามารถในการบรรทุกุ vexio-cart	

โครงฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม  65 กก. / 143 ปอนด์	์

ชั้้ �นเก็บ็ของ 20 กก. / 44 ปอนด์์
ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์	์

ขายึดึจอมอนิเิตอร์์ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
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 10.3	 ความสามารถในการบรรทุกุ pro-cart	 	

โครงฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม  80 กก. / 176 ปอนด์	์

ชั้้ �นเก็บ็ของ 20 กก. / 44 ปอนด์์
บล็็อกลิ้้�นชักั 15 กก. + 3 กก. / 33 ปอนด์ ์+ 6.6 ปอนด์	์

ขายึดึจอมอนิเิตอร์์ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์

	

 10.4	 ความสามารถในการบรรทุกุ duo-cart	

โครงฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม  80 กก. / 176 ปอนด์	์

ชั้้ �นเก็บ็ของ 50 กก. / 110 ปอนด์ ์(ถอดออกได้:้ 20 กก. / 44 ปอนด์)์	

ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์ ์(ล็็อคได้:้ 20 กก. / 44 ปอนด์)์

แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
		

 10.5	 ความสามารถในการบรรทุกุ compact-cart	

โครงฐาน „Profi“ น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม 180 กก. / 396 ปอนด์	์

โครงฐาน „Economy“ น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม 150 กก. / 330 ปอนด์์
ชั้้ �นเก็บ็ของ 50 กก. / 110 ปอนด์์
ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
ชั้้ �นวางจอมอนิเิตอร์์ สููงสุดุ 35 กก. / 77 ปอนด์ ์(ตามแต่ล่ะประเภท)

แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
	         			 

 10.6 	 ความสามารถในการรัับน้ำำ��หนัักของ Symbio-Cart
ชั้้ �นฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม 180 กิโิลกรััม / 396 ปอนด์์
ชั้้ �นวาง 30 กิโิลกรััม / 66 ปอนด์์
ชั้้ �นสื่่�อสาร 30 กิโิลกรััม / 66 ปอนด์์
ชั้้ �นลิ้้�นชักั 3 กิโิลกรััม / 6.6 ปอนด์์
ชั้้ �นวางคีีย์บ์อร์ด์พร้อ้มแผ่น่รองเมาส์ ์ 3 กิโิลกรััม / 6.6 ปอนด์์

	

10.7 	 ความสามารถในการบรรทุกุ classic-cart / endo-cart

โครงฐาน น้ำำ��หนัักบรรทุกุรวม 150 กก. / 330 ปอนด์	์

ชั้้ �นเก็บ็ของ 50 กก. / 110 ปอนด์ ์(ถอดออกได้:้ 20 กก. / 44 ปอนด์)์

ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
ชั้้ �นวางจอมอนิเิตอร์์ สููงสุดุ 35 กก. / 77 ปอนด์ ์(ตามแต่ล่ะประเภท)

แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
	

ข้อ้มููลทางเทคนิคิ
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ข้อ้มููลทางเทคนิคิ

 10.8 	 ความสามารถในการบรรทุกุ modul-port (ระบบขนส่ง่แบบอยู่่�กับัที่่�)	

โปรไฟล์ก์ารบรรทุกุ น้ำำ��หนัักบรรทุกุทั้้ �งหมดขึ้้�นอยู่่�กับัความ
ยาว

25-150 กก. / 55-330 ปอนด์์

แขนจัับ ถึงึ 23 กก. / 50.6 ปอนด์์
แขวนหมุนุ 1 พัับ ถึงึ 23 กก. / 50.6 ปอนด์์
แขวนหมุนุ 2 พัับ ถึงึ 18 กก. / 39.6 ปอนด์์
ตัวัรัับมอนิเิตอร์พ์ร้อ้มอะแดปเตอร์ ์VESA 75/100	 ถึงึ 18 กก. / 39.6 ปอนด์์
ตัวัรัับมอนิเิตอร์พ์ร้อ้มอะแดปเตอร์ย์ููนิเิวอร์ซ์ัลั ถึงึ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
ตัวัรัับมอนิเิตอร์พ์ร้อ้มอะแดปเตอร์ต์ั้้ �งโต๊ะ๊ ถึงึ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
ชั้้ �นเก็บ็ของ	 10 กก. / 22 ปอนด์์
ลิ้้�นชักั 3 กก. / 6.6 ปอนด์์
ตัวัจัับคีีย์บ์อร์ด์ 5 กก. / 11 ปอนด์์
แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์

			           	

 10.9 	 ความสามารถในการบรรทุกุ flexion-port (ระบบแขนจัับแบบปรัับความสููงได้)้

flexion-port (ตามแต่ล่ะรุ่่�น) 3-10 กก. / 6.6-22 ปอนด์์
8-14 กก. / 17.6-30.8 ปอนด์์
11-20 กก. / 24.2-44 ปอนด์์

อุปุกรณ์ห์มุนุแหละแกว่ง่ ถึงึ 14 กก. / 30.8 ปอนด์์
โพสต์ ์("Down-Post")	 10 กก. / 22 ปอนด์์
แผ่น่รองเมาส์์ 3 กก. / 6.6 ปอนด์์

	

ITD GmbH มีหีน้า้ที่่�รัับผิดิชอบต่อ่ความถููกต้อ้งของเนื้้�อหา
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